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Ementa:

1-  Roboés industriais e suas estruturas;

2- Cinematica: posigao e orientagdo de um corpo rigido, matriz de rotagao, composicdo de matrizes, angulos de Euler,
transformagbes homogéneas, cinematica direta e inversa, espaco de juntas e espago operacional;

3- Cinematica diferencial: Jacobiano Geométrico, Singularidades cinematicas, redundancia, Jacobiano Analitico;

4- Dinamica;

5- Planejamento de Trajetéria;

Objetivos Especificos:

Identificar os robds e suas estruturas; Analisar a cinematica de robds industriais; Programar e implementar robés
industriais.

Conteudo Programatico:

1) Automacao Industrial e Robdtica: classificagao, definicdo de robd, aplicagbes, cadeia cinematica, tipo de juntas, graus de
liberdade, estruturas de robds;

2) Notagéo Minima: posigéo de um corpo rigido, matriz de rotagdo, composigéo de matrizes de rotagéo, angulos de Euler,
transformacgbdes homogéneas;

3) Cinematica: cinematica direta e inversa, espago de juntas e espago operacional, conveng¢ao de Denavit-Hartenberg;

4) Cinematica Diferencial: Jacobiano Geométrico, singularidades, redundancia e Jacobiano Analitico

5) Planejamento de trajetorias;

Metodologia:
Aulas expositivas dialogadas

Critérios / Processo de avaliagao da Aprendizagem :

MP=(P+SE+PA)/3;
MF=(MP+PF)/2 >=5,0;

P = Prova Escrita;

SE = Seminario;

PA = Participagao do aluno durante as aulas;
PF = Prova Final;

Sera dispensado da prova final o aluno que tiver MP maior ou igual a 7,0. Caso contrario devera fazer prova final.
A frequéncia obrigatdria é de 75%. O aluno reprovado por falta ndo tem direito a fazer a prova final.
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Bibliografia basica:

Craig J. — Robética; 32 ed.;2013; Editora Pearson; Sciavicco L e Siciliano B; Modelling and Control of Robot Manipulators;
12 ed.; 2005; London; Springer; 378 p. Spong M. W; Hutchinson,S.; Vidyasagar M; Robot Modeling and Control; 2006;
John Wiley & Sons, Inc.

Bibliografia complementar:

Cronograma:

Observagao:
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