PROGRAMA DE DISCIPLINA

A) IDENTIFICACAO
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Disciplina: | Mecanismos Carga horaria: | 60

Cédigo: MCA - 08704

Professor: | Carlos Friedrich Loeffler Neto Periodo: 2017/2
B) EMENTA

Introducdo. Sistemas articulados. Cinematica das maquinas. Equilibrio dindmico.

Engrenagens (conceitos basicos gerais). Engrenagens cilindricas de dentes retos. Engrenagens
cilindricas de dentes helicoidais. Engrenagens cilindricas com dentes corrigidos. Engrenagens
conicas. Par coroa e sem-fim. Trens de engrenagens. Analise cinematica das maquinas. Cames.

C) PROGRAMA DETALHADO

1. Elementos Gerais da Analise Cinematica de Mecanismos (2 horas)

1.1 Maquinas e Mecanismos; 1.2 Tipos de Mecanismos e seus movimentos; 1.3 A Cinematica;
1.4 Movimento de Corpo Rigido; 1.5 Cinematica e suas defini¢des; 1.6 Deslocamento de uma
Particula e de um Corpo Rigido.

2. Calculo de Velocidades em Mecanismos Planos (16 horas)

2.1 Velocidade de uma Particula e de um Corpo Rigido; 2.2 Velocidade Angular e Linear; 2.3
Expresséo da Velocidade Relativa entre dois Pontos; 2.4 A Velocidade Angular como
Propriedade de um Corpo Rigido; 2.5 Centro Instantaneo de Rota¢do; 2.6 Mecanismos
Conectados por Pinos; 2.7 Mecanismos com Conexdes Deslizantes; 2.8 Grimpagem; 2.9
Mecanismos Planetarios e Giratorios; 2.10 Casos Especiais; 2.11 Teorema de Kennedy e
Centros de Rotacdo Generalizados.

3. Célculo de Acelerac6es em Mecanismos Planos (12 horas)

3.1 Aceleragdo de uma Particula e de um Corpo Rigido; 3.2 Aceleracdo Angular e Linear; 3.3
Expressdo da Aceleracdo Relativa entre dois Pontos; 3.4 Mecanismos Conectados por Pinos;
3.5 Peculiaridades do Calculo da Aceleracdo em Mecanismos com Movimento Giratério; 3.6
Caélculo da Aceleracdo em Mecanismo com Conexdes Deslizantes; Aceleracdo de Coriolis.

4. Analise Dinamica de Mecanismos (4 horas)

4.1 Forcas de Inércia; 4.2 Equilibrio Dinamico e o Principio de D'Alambert; 4.3 Principio da
Concorréncia de Forgas no Plano; 4.4 Célculo das Reacgdes nas Articulagdes; 4.5 Torque de
Inércia.

5. Engrenagens Cilindricas de Dentes Retos (12 horas)

5.1 Tipos e Especificidades; 5.2 Fabricacdo de Engrenagens; 5.3 Caracteres Importantes:
Maodulo, Passo, Espessura, Largura, Circunferéncias Primitiva, de Topo e de Raiz; 5.4 Os Dois
Principios Basicos do Engrenamento; 5.5 A Curva Evolvente, a Condicéo de Conjugacéo e a
Circunferéncia de Base; 5.6 O Angulo de Pressio Frontal; 5.7 Raz&o de Contato ou Grau de



Recobrimento; 5.8 Interferéncia; 5.9 Padronizacédo; 5.10 Intermutabilidade; 5.11 Forcas nas
Engrenagens; 5.12 Estabelecimento da Folga entre os Dentes; 5.13 Exemplos de Projeto.

6. Engrenagens Cilindricas Helicoidais (6 horas)

6.1 Aplicacdes e Vantagens e Restri¢cdes; 6.2 Engrenamento Paralelo e Transverso; 6.3 A
Helicoide Evovental; 6.4 Caracteres Gerais do Engrenamento Paralelo: Planos Frontal e
Normal; Angulo de Hélice; Avanco da Face e Largura Minima; 6.5 Padronizacio; 6.6 Forcas
nas Engrenagens Cilindricas; 6.7 Exemplos de Projeto e Analise Cinematica.

7. Engrenagens Conicas (2 horas)

7.1 Aplicagdes; 7.2 Aspectos Cinematicos Gerais do Engrenamento Conico; 7.3
Caracteristicas dos Denteados Reto e Espiral; 7.4 Padronizacdo; 7.5 Anélise das Forcas; 7.6
Efeito da Inclinacdo da Hélice dos Dentes nas Forcas.

8. Par Coroa e Parafuso-Sem-Fim (4 horas)

8.1 Aplicagdes; 8.2 Caracteristicas Bésicas do Parafuso e da Coroa; 8.3 Grandezas
Geométricas Importantes: Passo e Avanco; Angulo de Hélice e Inclinacdo; Circunferéncias
Primitivas, de Topo e de Raiz; 8.4 Critério Basico de Projeto; 8.5 Relagdes Cinematicas entre
o Parafuso e a Coroa; 8.6 Padronizacéo; 8.7 Andlise das Forcas; 8.8 O Efeito do Atrito; 8.9
Exemplos de Projeto e Andlise Cinematica.

9. Outros Mecanismos (2 horas)
9.1 Engrenagens Espinha de Peixe; 9.2 Cames; 9.3 Arvores Flexiveis
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E) RECURSOS DIDATICOS UTILIZADOS:

Quadro branco e pincel,

Projetor de Slides;

F) FORMA DE AVALIACAO: Duas provas sem consulta e prova final.



