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Ementa:

Dispositivos de manipulagéo e robés manipuladores. Componentes dos robds manipuladores. Cinematica dos
manipuladores. Introdugao a estatica dos manipuladores. Introdugdo a dindmica dos manipuladores. Geracao de trajetérias
para robds manipuladores. Controle de robés manipuladores. Programacgéao de robds manipuladores. Aplicagtes de robbs
na industria. Implementagéo de robés manipuladores no ambiente industrial. Robds moéveis.

Objetivos Especificos:

Identificar os robds e suas estruturas;
Analisar a cinematica de robds industriais;

Programar e implementar robds industriais.

Conteudo Programatico:

OBJETIVOS (Ao término da disciplina o aluno devera ser capaz de:)

- Permitir o calculo de tensbes, deformagdes e deslocamentos em estruturas usando o método dos elementos de contorno.
- Familiarizar o aluno com os métodos numéricos que tém aplicagdes em outros campos da Engenharia.
CONTEUDO PROGRAMATICO (Titulo e descriminagdo das Unidades)

. Introdugao

. Fundamentos Matematicos

. Equagdes integrais

. Integrais singulares

. Regibes e superficies regulares

. Teorema da divergéncia

. Equagdes Integrais para Problemas potenciais

. Solugdes fundamentais

. Identidade Somigerana

. Utilizagdo do Método dos Residuos Ponderados na formulagéo das equagdes integrais

. Integrais de Contorno

. Exemplos de aplicagao

. Equacdes Integrais para Problemas de Elasticidade

. Solugdes fundamentais
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. Identidade Somigerana

. Utilizagdo do Método dos Residuos Ponderados na formulagédo das equagdes integrais
. Integrais de Contorno

. Exemplos de aplicagao

. Método dos Elementos de Contorno

. Elementos de Contorno

. Integra¢des numéricas

. Formulagao matricial de problemas

EMENTA (Topicos que caracterizam as unidades dos programas de ensino)
Introdugao e fundamentos matematicos.

O método de analise por elementos de contorno

Aspectos da analise em 2D de potenciais por elementos de contorno.

Conceitos de integragéo.

Introdugdo a mecanica dos sélidos.

Formulagao de contorno em mecénica dos sélidos.

Formulacao de contorno para tensao plana e deformacgao plana.

Analise de tensdes em 2D pelo método dos elementos de contorno.

Aspectos da analise em 3D de potenciais e elasticos por elementos de contorno.

Metodologia:
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Critérios / Processo de avaliagao da Aprendizagem :
A média parcial (MP) é composta da média aritmética de, pelo menos, 4 listas de exercicios.
Bibliografia basica:

Craig J. — Robética; 32 ed.;2013; Editora Pearson;.
2 — Sciavicco L e Siciliano B; Modelling and Control of Robot Manipulators; 12 ed.; 2005; London; Springer; 378 p.
3- Spong M. W; Hutchinson,S.; Vidyasagar M; Robot Modeling and Control; 2006; John Wiley & Sons, Inc.

Bibliografia complementar:

Cronograma:

Observagao:

A Disciplina tem ementa variavel.
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